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	 提供四種馬達操作模式選擇：連續運轉（最快脈波400kHz）、自我測試（無需脈波產生器）、以按鍵信號輸入單步運轉、以手輪信號（A、B編碼器）輸入單步運轉。
	 提供七種馬達步進解析度操作模式選擇，最大步進解析度是0.36 ，最小步進解析度是0.018 。
	 輸入電源為直流24V，提供16種馬達運轉電流比例模式切換。
	 提供25% 和50%兩種馬達停止時的電流選擇，以維持馬達停止時的力矩。
	 有預防電源和控制信號I/O逆接設計。
	 提供一個紅色警示燈號和一組I/O控制信號輸出警示信息，以閃爍次數區分三種警示狀態：驅動器過溫、驅動器CPU異常、馬達功率輸出電路過電流。
	 針對驅動器過溫、驅動器CPU異常、馬達功率輸出電路過電流，提供失效安全防護，驅動器失效時停止輸出馬達電流，解除馬達保持力矩。
	 手輪信號輸入單步運轉，會依照手輪轉速自動調整馬達步距角，最大是0.72 ，最小是0.018 ，方便馬達定位微調操作使用。
	●當CW、CCW和STEP由低電位（L）至高電位(H)時，馬達走一步，但STEP若在高電位(H) 維持3秒以上時，馬達會自動以10Hz步進，當STEP再次由低電位（L）至高電位(H)時，馬達停止自動步進，恢復單一次觸發前進模式。

